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Abstract of FR 2648699 (A1) 

Multi-purpose aiming device for a sliding total knee 
prosthesis, consisting of a central body 1 having two 
lower tabs 2, 3 and, at its upper part, laterally, two 
symmetrical supports 4, 5 bearing screw jacks, the 
rods of which hold at their free end a shaped blade 
20, while each rod integral with an operating knob 
1 b screwing into the body of the jack 1 0 permits 
displacement of the shaped blades 20, then, after 
removal of the bracket 21 , the positioning of a 
support 35 which is carried out in the same way as 
for the bracket 21 , this main support comprising a 
longitudinally adjustable support 50 holding a cutting 
table 51 equipped with a locking screw 54 permitting 
the horizontal setting of this table. 
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(57) Viseur polyvalent pour prothese totale du genou a glisse- 
ment. qui est constitue par un corps central 1 presentant deux 
panes inferieures 2. 3 et. a S3 parte superieure. leteralement 
deux supports symetriques 4, 5 portent des verins a vis dont 
ies tiges maintiennent a ieur extremite libre une palette confor- 
mee 20 tandis que cheque tige solidaire dun bouton de 
manceuvre lb se vissant dans le corps du verin 10 permet de 
depiacer ies paienes conformees 20. puis apres retrait du 
chevaiet 21. la mise en place d'un support 35 qui est assuree 
de la meme maniere que pour le chevaiet 21.. ce support 
principal comportant un support reglable longitudinalement 50 
essurant le maintien d'une table de coupe 51 muni d'une vis 
pointeau 54 permettant le regiage horizontal de cette table. 
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La presente invention a pour objet un viseur 
permettant de situer et d'effectuer ensuite les 
differentes coupes necessaires pour la mise en place 
d'une prothese totale du genou & glissement tout en 
5 respectant l'alignement naturel du membre inferieur 
considere. 

De plus, ce viseur peut fitre regie en tenant 
compte du fait qu'il s'agit d'une jambe droite ou gauche 
afin de respecter egalement la difference de positionne- 

10 ment des jambes considerees et egalement la morphologie 
personnelle du sujet. 

En effet, jusqu'a present, le praticien etait 
amene a effectuer, pendant une intervention, de nombreu- 
ses manipulations et des contrOles delicats pour permet- 

15 tre un alignement correct du membre considere, ce qui 

avait pour effet d'augmenter tres sensiblement la duree 
de 1 ' intervention et done les risques encourus par le 
patient surtout lorsqu'il s'agissait de personnes dont le 
systeme cardio-vasculaire n'etait pas parfait. 

20 II y a lieu cependant de remarquer que, si ce 

viseur polyvalent est plus pratiquement adapte & la 
chirurgie du genou, il peut etre utilise pour d'autres 
articulations mais en miniaturisant l'appareil. II y a 
lieu de noter que l'on met en place le viseur de l'inven- 

25 tion apres avoir realise la coupe de resection tibiale 

permettant ainsi avec cet appareil de realigner le membre 
inferieur en extension dans son angle naturel. 

Le viseur donne done la lecture directe de la 
dimension de l'epaisseur tibiale resequee et permet ainsi 

30 d'effectuer facilement et avec securite la coupe 
femora le. 

Conformement & I' invention, le viseur polyvalent 
pour prothese totale du genou S glissement, est caracte- 
rise en ce qu'il est constitue par un corps central 
35 presentant deux pattes inferieures et, a sa partie 
super ieure, lateralement deux supports symetriques 
portant des verins a vis dont les tiges maintiennent 4 
leur extremite libre une palette conformee tandis que 
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chaque tige solidaire d'un bouton de manoeuvre se vissant 
dans le corps du verin permet de faire avancer ou reculer 
les palettes conformees, la partie centrale du corps 
principal servant au guidage d'un chevalet portant sur sa 
face superieure un cadran sectoriel et dans sa zone 
inferieure sous le cadran sectoriel deux trous borgnes 
aux positions angulaires differentes pour la mise en 
place d'une tige tandis que le bras du cadran sectoriel 
porte un trou borgne recevant un bras telescopique muni * 
sa partie posterieure d'un aiguille destinee * cooperer 
avec le cadran sectoriel, cet ensemble servant ft la mise 
en place correcte au cours de 1' intervention chirurgicale 
par extension du tibia et du femur consideres, puis apres 
retrait par soulevement du chevalet, la mise en place 
d'un support principal qui est assuree de la meme maniere 
que pour le chevalet, ce support principal comportant un 
support reglable longitudinalement assurant le maintien 
d'un element ou table de coupe muni d'une vis pointeau 
permettant le reglage horizontal de la table de coupe par 
rapport aux parties femorales antero-posterieures afin 
d- assurer, a travers un saignee verticale prevue dans la 
table de coupe, le passage de la lame de scie. 

Suivant une autre particularity de 1' invention, 
chaque verin comporte un corps cylindrique comprenant des 
coussinets permettant le deplacement par coulissement de 
chaque tige de verin a l'aide du bouton de manoeuvre, ce 
deplacement longitudinal pouvant 6tre controls par un 
vernier jusqu'a un jonc formant butee. 

Diverses autres caracteristiques de 1' invention 
ressortent d'ailleurs de la description detaillee qui 
suit. 

Une forme de realisation de l'objet de 1' inven- 
tion est representee, * titre d'exemple non limitatif, 
aux dessins annexes. 

La fig. 1 est une vue en perspective du viseur 
polyvalent en cours de montage en vue de 1' utilisation 
comme Element d'alignement. 
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La fig. 2 est 
au cours de la mise en 
La fig. 3 est 



une vue en perspective du viseur 

place de la table de coupe. 

une vue, A plus grande echelle, en 



partie coupee d'un des elements du corps principal pour 



tibiale resequee. 

La fig. 4 est une vue de face partielle corres- 
pondent A la fig. 3. 

La fig. 5 est une elevation de face d'une partie 
10 de l'element d ' alignement . 

La fig. 6 montre en elevation l'une des tiges de 
l'element d 'alignement sur le plateau tibial reseque. 

La fig. 7 montre, en elevation, l'autre tige 
d' alignement pour la partie femorale. 
15 La fig. 8 est une elevation laterale du plateau 

de coupe avec son dispositif de reglage. 

La fig. 9 est une coupe-eleVation d'un des 
elements de la table de coupe. 

Le viseur polyvalent se compose de plusieurs 
20 elements juxtaposables entre eux. La partie centrale ou 
piece principale est composee d'un corps fixe 1 (voir 
fig. 4) qui presente deux pattes inferieures 2, 3 venant 
se placer centre la surface terminale de l'epaisseur 
tibiale resequee. Ce corps principal presente, A sa 
25 partie superieure lateralement , deux supports symetriques 
4, 5 portant deux verins A vis 6, 7. 

Comme on peut le voir A la fig. 3, chaque verin 
est constitue d'un corps cylindrique 10 qui guide, par 
des coussinets 11, 12, une tige 13 presentant un collet 
30 14 contre lequel prend appui l'extremite cylindrique 15 
d'un bouton de manoeuvre 16 se vissant par sa partie 
exterieure filetee 15a dans un taraudage 10a du corps 
cylindrique 10. L'avance de la tige 13 peut 6tre contrfl- 
lee par le praticien au moyen d'un vernier 17. 
35 Fina lenient , il y a lieu de noter que chaque tige 

de verin 13 est munie d'un jonc 18 formant butee lorsque 
ce jonc arrive contre le bouton de manoeuvre 16. 
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la mise en place de ce 



corps principal sur l'epaisseur 
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L'extremite libre 13b de chaque tige 10 porte une palette 
conformee 20 venant prendre appui contre la partie 
infer ieure bombee du femur considere c'est-A-dire au 
sommet des condyles femoraux. 

Lorsque ce corps central est mis en place, le 
praticien peut aisement engager, par coulissement, un 
chevalet 21 (voir fig. 5) sur la partie evidee la du 
corps principal 1. En effet, le chevalet comporte une 
partie de guidage 21a prevue A cet effet. 

De plus, le chevalet presente, A sa partie 
arriere, deux trous borgnes 22, 23 dont le r61e sera 
explique plus loin. 

Finalement, le chevalet presente, sur sa surface 
superieure horizontale, un cadran sectoriel 24 marque 
gauche droite et donnant des valeurs angulaires limites. 

II est prevu, sur la partie superieure du cadran 
sectoriel 24, a sa partie arriere, un trou borgne 25 
permettant la raise en place d'un teton 26 pour une barr'e 
telescopique 27 destinee a indiquer 1' angle forme par le 
viseur considere par rapport au corps principal 1 de 
facon a reporter l'alignement correct du tibia T compte 
tenu de la position du femur F (voir fig. 1) . 

Suivant qu'il s'agit de la jambre droite ou de 
la jambe gauche, une deuxieme barre telescopique 30 est 
engagee soit dans le trou borgne 22 soit dans le trou 
borgne 23 pour un alignement correct du tibia T considere 
et dejfl reseque (correction de la position du tibia T par 
legere elongation) . 

Lorsque ces operations de reperage et d' aligne- 
ment ont ete faites, le praticien peut alors situer 
exactement la coupe qu'il doit effectuer sur le sommet 
des condyles femoraux consideres mais il y a lieu de 
noter que, dans certains cas, et afin d'assurer, par 
1' intermediaire d'une palette conformee 20 (voir fig. 1), 
un par fait positionnement du femur F, on peut placer k. 
l'interieur du corps cylindrique 10 des verins & ressort 
ou elements elastiques quelconques permettant de 
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rattraper tout angle de jeu pouvant venir soit des cotes 
de tolerance de fabrication soit au contraire de certains 
jeux dus d une usure du genou considere et egalement 3 
l'usure de certains elements du viseur polyvalent. 

Comme on peut s'en rendre compte A la fig. 1, la 
mise en place des pattes inferieures 2, 3 du corps 
principal 1 et la mise en concordance des palettes 
conformees 20 contre le sommet des condyles femoraux 
consideres s'effectuent par reglage des verins 6, 7 en 
vissant ou devissant plus ou moins A l'aide du bouton de 
manoeuvre 16 les tiges 13 portant chacune une palette 
conformee 20. 

Lorsque l'appareil ainsi constitue est en place 
et que les elements femur F et tibia T sont realises, le 
praticien enleve A ce moment le chevalet 21 avec les 
tiges telescopiques 27, 30dont la longueur peut 6tre 
reglee par devissage des ecrous 27a, 30a. Comme cela est 
visible sur la fig. 1, la position par rapport au cadran 
sectoriel 24, est donnee par l'aiguille 27b de la tige 
27. 

Lorsque 1' element d'alignement est retire^, le 
praticien met alors en place la table de coupe qui est 
constituee par un support principal 35 (voir fig. 8) qui 
porte, par 1 ' intermediate d'une tSte 36 percee de canaux 
exterieurs 38, 39 et d'un canal taraude 40, d'une part, 
des tiges de guidage 41, 42 et, d'autre part, une vis 43 
& tSte de commande 44. 

Ainsi, on peut, du fait de la vis 43 et des 
tiges 41, 42, guider parf aitement un plateau 45 qui 
coulisse aisement par rapport au support principal 35, ce 
dernier etant solidaire de la partie centrale du corps 1 
par engagement de la cavite 35a prevue sous le support 
principal 35. 

La table de coupe est constituee par un support 
50 maintenant la table proprement dite 51 par eirananche- 
ment m31e, femelle de la table 51 sur le support 50. 
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Finalement, il y a lieu de remarquer que la 
table comporte une saignee verticale 53 et une vis 
pointeau 54, la saignee permettant le passage de la lame 
pour scier les parties femorales antero-posterieures 
apres un reglage horizontal a l'aide de la vis pointeau 

Pour resumer, il y a done lieu d'indiquer que le 
praticien, apres avoir effectue une coupe d'ouverture 
developpee normale du genou pour ecarter les muscles et 
autres, pratique d'abord la coupe du tibia pour former un 
plateau tibial et met alors en place le corps principal 1 
puis, a l'aide du verin 6, 7 qui deplace les palettes 
conformees 20, ce corps principal est fixe d'une maniere 
correcte et l'on obtient en m6me temps une poussee sur le 
15 tibia 7 pour le realignement du membre inferieur. 

La raise en place de 1' ensemble des dispositifs 
de la fig. 1 formant le viseur permet au praticien de 
verifier la position angulaire naturelle du femur. 
Lorsque ce travail est effectue l'element d'alignement 
est deraonte et le praticien monte alors la table de coupe 
des fig. 8 et 9 sur le corps principal 1 comme explique 
ci-dessus. 

Apres avoir effectue un reglage correct de cette 
table de coupe, en particulier en utilisant la vis 
pointeau 54 en prenant appui sur le femur pour la mise * 
niveau de la table de coupe 51 le praticien s' assure du 
bon emplacement de la saignee verticale 53 a travers 
laquelle doit passer la scie permettant la resection de 
l'element femoral antero-posterieur de facon A obtenir 
une coupe franche pour la mise en place tres rapidement 
pour la procedure chirurgicale habituelle de la prothese 
definitive formant le genou reconstitue. 

Bien entendu, 1 'ensemble des elements sus- 
decrits, aussi bien les elements de guidage que les 
35 elements de coupe, sont realises dans des materiaux 

parfaitement sterilisables par exemple de l'acier inoxy- 
dable. 
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REVINDICATIONS 

1 - Viseur polyvalent pour prothese totale du 
genou a glissement, caracterise en ce qu'il est constitue 
par un corps central (1) presentant deux pattes inferieu- 

5 res (2, 3) et, A sa partie superieure, lateralement deux 
supports symetriques (4, 5) portant des verins A vis dont 
les tiges maintiennent a leur extremity libre une palette 
conformee (20) tandis que chaque tige solidaire d'un 
bouton de manoeuvre (1*) se vissant dans le corps du 

10 verin (10) permet de faire avancer ou reculer les palet- 
tes conformees (20) , la partie centrale du corps princi- 
pal (1) servant au guidage d'un chevalet (21) portant sur 
sa face superieure un cadran sectoriel (24) et dans sa 
zone inferieure sous le cadran sectoriel (24) deux trous 

15 borgnes (22, 23) aux positions angulaires differentes 

pour la mise en place d'une tige (30) tandis que le bras 
du cadran sectoriel (24) porte un trou borgne (25) 
recevant un bras telescopique (27) muni a sa partie 
- posterieure d'un aiguille (27b) destinee a cooperer avec 

20 le cadran sectoriel (24) , cet ensemble servant a la mise 
en place correcte au cours de 1' intervention chirurgicale 
par extension du tibia et du femur consideres, puis apres 
retrait par soulevement du chevalet (21) , la mise en 
place d'un support principal (35) qui est assuree de la 

25 meme maniere que pour le chevalet (21) , ce support 

principal comportant un support reglable longitudinale- 
ment (50) assurant le maintien d'un element ou table de 
coupe (51) muni d'une vis pointeau (54) permettant le 
reglage horizontal de la table de coupe par rapport aux 

30 parties femorales antero-post^rieures afin d'assurer, £ 
travers un saignee verticale (53) prevue dans la table de 
coupe (51) , le passage de la lame de scie. 

2 - viseur suivant la revendication 1, caracte- 
rise en ce que chaque verin (10) comporte un corps 

35 cylindrique comprenant des coussinets (11, 12) permettant 
le deplacement par coulissement de chaque tige (13) de 
verin a l'aide du bouton de manoeuvre (16), ce 
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deplacement longitudinal pouvant Stre contr81e par un 
vernier (17) jusqu'a un jonc (18) formant butee. 

3 - Viseur suivant l'une des revendications 1 et 
2, caracterise en ce qu'il est prevu pour compenser les 
jeux de verins (10) un element 61astique maintenant 
fermement les tiges (13) en position choisie en evitant 
ainsi tous jeux des palettes conformees (20) pour situer 
correctement la table de coupe (51) avant le sectionne- 
ment des parties femorales ant6ro-posterieures. 
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